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付録 8 数学の公式 

10n  を表す記号 

記号 T G M k m μ n p 
 1210  910  610  310  310  610  910  1210  

名称 テラ ギガ メガ キロ ミリ マイクロ ナノ ピコ 

 

ギリシャ文字 

頭字 小字 読み方 頭字 小字 読み方 

    アルファ     ニュー 

    ベータ     グサイ 

    ガンマ     パイ 

    デルタ    ロー 

    イプシロン     シグマ 

    ゼータ     タウ 

    イータ   ,   ファイ 

    シ－タ     カイ 

    カッパ     プサイ 

    ラムダ     オメガ 

    ミュー 

 

三角関数 

  0  
6


 

4


 

3


 

2


 

2

3

  
  

4

3


 

sin  0  
1

2
 

1

2
 3

2
 1 3

2

0 3

2
  

cos  1 3

2
 

1

2
 

1

2
 0  1

2


-1 1

2
  

 

2

n  の三角関数 

・ 関数の決定  n 偶数：そのまま    

n 奇数： cos → sin ， sin → cos  

sin
ⅠⅡ

Ⅲ Ⅳ

cos
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・ 符号の決定   を第１象限と考えて処理する。 

2 2

sin( ) sin

cos( ) cos

sin cos 1

 
 

 

  
  

 

 

3

2 2 2 2 3

2
2

sin( ) sin cos cos sin

cos( ) cos cos sin sin

tan tan
tan( )

1 tan tan

sin 2 2sin cos , sin 3 3sin 4sin

cos 2 cos sin 2cos 1 1 2sin , cos3 4cos 3cos

2 tan 1 cos 2
tan 2 , cos

1 tan

     
     

  
 

     

       
  


  
 


 

  

       


 






2 1 cos 2
, sin

2 2

 


 

sin sin 2sin cos
2 2

sin sin 2cos sin
2 2

cos cos 2cos cos
2 2

cos cos 2sin sin
2 2

    

    

    

    

 
 

 
 

 
 

 
  

   









1
sin cos sin( ) sin( )

2
1

cos sin sin( ) sin( )
2
1

cos cos cos( ) cos( )
2

1
sin sin cos( ) cos( )

2

     

     

     

     

   

   

   

   

 

2 2 2

2 2 2

2 2
cos cos( ) cos( ) 0

3 3
2 2

sin sin( ) sin( ) 0
3 3

2 2 3
cos cos ( ) cos ( )

3 3 2
2 2 3

sin sin ( ) sin ( )
3 3 2

    

    

    

    

    

    

    

    

 

2 2 2 2 3
sin sin sin( )sin( ) sin( )sin( ) cos( )

3 3 3 3 2
                    

2 2 2 2 3
cos cos cos( ) cos( ) cos( ) cos( ) cos( )

3 3 3 3 2
                    

2 2 2 2 3
sin cos sin( ) cos( ) sin( ) cos( ) sin( )

3 3 3 3 2
                    

2 2 2 2 3
sin cos sin( ) cos( ) sin( ) cos( ) sin( )

3 3 3 3 2
                    
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2 2 2 2 3
sin sin sin( )sin( ) sin( )sin( ) cos( )

3 3 3 3 2
                     

2 2 2 2 3
cos cos cos( )cos( ) cos( ) cos( ) cos( )

3 3 3 3 2
                    

2 2

3 32 2 3
cos cos( ) cos( )

3 3 2

j j
je e e

      


      

2 2

3 32 2 3
cos cos( ) cos( )

3 3 2

j j
je e e

      
       

2 2

3 32 2 3
sin sin( ) sin( )

3 3 2

j j je e je
      


       

2 2

3 32 2 3
sin sin( ) sin( )

3 3 2

j j je e je
      

       

 

 オイラーの式 cos sinje j     

 

三角関数の合成 

2 2sin cos sin( )a b a b        

但し、
1

2 2 2 2
cos , sin , tan

a b b

aa b a b
     

 
 

 

余弦定理 

  
2 2 2 2 cosa b c bc     

 

 

 

2

2

1
2

1
(sin ) cos , (cos ) sin , (tan )

cos

( ) , ( )

1
(sin ) cos , (tan )

1

x x x x x
x

f g f gf
f g f g f g

g g

a x a a x x
x



     

      

  


 

a b

c

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